A Nota: la mejor distancia es 1 metro por encima del suelo durante la calibracion

A e No calibre en areas con fuertes campos magnéticos, como minas magnéticas, estacionamientos y areas de
CoNstruccion con barras de acero sublerraneas.
» Durante la calibracién, no lleve consigo materiales ferromagnéticos, como Haves, teléfonos moviles, etc.
« No calibre cerca de piezas grandes de metal.

Bﬂsfqueda de eslireillas: una vez completada la calibracion de la brijula, ia aeronave se coloca en una superficie
horizontal, ia aercnave buscard estrefias automaticamenta. 45 ° y, al mismo tiempo, ampuje el joystick derecho hacia Iz
esquina inferior derecha 48 ° para desbioquear el despegue.

Recordalorio: asegurese de que ef entorno de despegue esté abierto y que la sehal del satélite sea superior a 7
estretlas antes del despegue.

£n modo GPS, el dron no podra despegar si el programa de proteccion se activa automaticamente antes de que se
compiete et posicionamiento GPS.

Viuelo bésico

Pasos basicos de vuelo

1. Ef control remoto v la aeronave se codifican v ia aeronave se inicializa.

2. Calibracion de la brijula. (No es necesario volver a calibrar en el mismo lugar)

3. Conecte el Wi-Fi del teléfono movil a la aeronave y abra la aplicacion movi,

4. Después de probar el giroscopio de la asronave, espere a que se reciban los satélites, generalmente de 60 a 80
segundos {mas de 7}, hasta que 1a luz indicadora de la aeronave esté siempre encendida.

5. Empuje el joystick izquierdo del control remoto a 45 ° en la esquina inferior izquierda y, al mismo tiempe, empuie el
joystick derecho a 45 © en la esquina inferior derecha, la aeronave comenzard después de desbloguearse.

Inspeccion previa al vuelo

1. Sila bateria del control remoto y la aercnave esta completamente cargada.

2. 5i ia paieta del ventitador estad instalada correctamente.

3. &t la catlibracion de ia brujula se realizd correctamente.

4. Si ta coteccion de estrellas es normal (mas de 7 esirelias).

5. Si el motor arranca normaimente después de encender y desbloquear ia energia.

Meilodo de control de vuaio
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Modo vuelo Cuando necesite volar en interiores, debe presionar ef boton GPS para apagar el GPS

Funcion de servo
Al volar, puede presionar continuamente los botones arriba y abajo del servo para ajustar el anguio de la cAmara.
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Funcidn de cambio de GPS

Se recomienda utifizar el modo GPS en areas abiertas al aire libre para calibrar la blisqueda geomagnética de satélites,
que se pueden operar a largas distancias. No puede buscar satélites en interiores, apagar ef interruptor GPS y puede
volar en interiores abiertos. (Nota: después de apagar la funcion GPS, no habra regreso a casa de baja potencia,
regreso a casa con una tecla y una sene de funciones de GPS, preste atencion a ia distancia de vuelo y ia aftitud
cuando o use)

Funcdn de relomo a ¢casa con una tecla

Despues de encender la funcion GPS al aire libre y buscar satélites para calibrar y despegar, si el dron esta volando
lejos o el dron esta en un estado de bajo consumo de energia, presione el boton de retomo de una tecla y el dron
volvera a la posicion iicial de despegue.

Et avidn tiene una funcidon de regreso a casa. Si el punto de inicio se registra con éxito antes del despegue, la sefial de
comunicacion entre el control remoto y la aeronave se pierde o se presiona el botdn de regreso al inicio.

| a aeronave regresaia automaticamente al punto de origen y aterrizara para evitar accidentes.

El avion tiene tres formas diferentes de regresar a casa, a saber:

1. Retomo con una tecia

2. Perdio el control y regreso a casa

3. Regrese a casa con bateria baja.

Punto de inicio:
Durante e} despegue o el vuelo, cuando ef GPS recibe mas de 7 estrellas por primera vez, registrara la posicion actual

de la aeronave.
como el punto de inicio.

Volver a casa

Cuando {a sefial det GPS es buena (el nimero
de satéliles es mayor que 7}, puede iniciar la
aeronave para regresar a casa presionando el
boton en {a figura siguiente en el control
remoto. Ei proceso de devolucion es el mismo
que el de devolucidn fuera de control, La
diferencia es que cuando la aeronave regresa
a casa y aterriza, el usuano puede controlar ia
aeronave a traves del joystick para evitar
obstaculos. Presione et boton ™ @ ~ para salir _I
y regresar a casa, y el usuano puede

recuperar e confrol. oy g%
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